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VAD AR PARAMETRISK DESIGN?

RITPROGRAM PROGRAMMERINGSPROGRAM
VISAR VISUELLT PROGRAMMERAD VISAR VISUELLT PROGRAMMERAD
GEOMETRI/RESULTAT GEOMETRI/RESULTAT
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Rhinoceros

+ MANGA FLER
K + B Dynamo AUTODESK HANGER PA...

2018-04-24 3 ©TYRENS 2016



VAD AR PARAMETRISK DESIGN?

W

RITVERKTYG _\%/ PRGRAMMERINGSVERKTYG
(RHlNO) Rhinoceros (GRASSHOPPER)

d

( Z coordinate
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VAD AR PARAMETRISK DESIGN?

EXEMPEL MED ATRIUMTAK:
HOJDEN PA TAKET JUSTERAS UPP OCH
NER MED REGLAGE | GRASSHOPPER

Projektexempel:

« Smartare satt att jobba

« Kommunikation och samarbete
« Hoja ingenjorskonsten
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SMARTARE SATT ATT JOBBA

R AT

RS SRS
U T e TR IR TR .
oA 800 m tunnel x Konsoler varje 1-2 m

= 400-800 konsoler

Parametrisk modell

- 1 dag att géra modellen

- Momentant kaplangder vid
andring av konsollagen

Traditionell projektering
- Veckor av arbete efter att
konsollagen spikats
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SMARTARE SATT ATT JOBBA

Ul D WN —

Trapplinje

Indata - Grasshopper
Optimerad geometri
FEM - Comsol
Ritning - Tekla

rappa
for forsta slaget= !
Hojd for nomalsteg= 165.0 mm
(21051

)
Hojd for sista steget= 167.5 mm
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SMARTARE SATT ATT JOBBA
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1 curve added to selection

Command: | 3
Suanderd | CPlanes  SelVew  Display | Select  Veemport Layout Visibity | Transform  Curve Tools ~ Surlsce Tooks  Sohd Tocks ~ Mesh Tools ~ Render Tocks O 15}
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SMARTARE SATT ATT JOBBA
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Geometry

Materials

Physics  Mesh  Study  Resuls

Labek  Vangstyckentjocklek
~ Boundary Selection

Selection: | Manual

Trappa_FEM.mph - COMSOL Multiphysics

~ % Add Study

-0 = + Add Study

Studies
o -+

Actve

xXne

55
Iverride and Contribution

= Change Thicknes:

Oftset defintion

From parent

Physics interfaces in study

Shedl (shel

Multiphysics couphings in study

Messages Progress log Table

LS

Formed union of 3 surface objects. SEZ S
Finalzed has 55 boundanes, 180 edges, and 120 vertices.

Number of degrees of freedom solved for: 54948,

Numbes of degrees of freedom solved for: 54048,

Solution time (Study 1) 43 5.
e e e ke canen
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HOJA INGENJORSKONSTEN
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HOJA INGENJORSKONSTEN

Bild: BIG Arkitekter , Vasteras Stad
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HOJA INGENJORSKONSTEN

Bild: BIG Arkitekter, Vasteras Stad

Arkitekt ©—  Konstruktor

13 ©TYRENS 2016



MOJLIGHETER / UTMANINGAR

TRADITIONELL PROJEKTERING

rp

VID TRADITIONELL PROJEKTERING
BEGRANSAS SNABBT
HANDLINGSFRIHETEN | TAKT MED
ATT OLIKA "VAL" GORS

- FOTAVSTRYCK FOR BYGGNAD
- TYP AV STOMME

- PLACERING PELARE/BALKAR

- FASADUTSEENDE

- PLACERING INSTALLATIONER
- OSv...
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MOJLIGHETER / UTMANINGAR

PAVERKAN MOJLIGHETEN FOR ANDRINGAR OCH

\ JUSTERINGAR UNDER PROJEKTERING
FORBLIR TILLS MAN LAMNAR DEN
X Overgang till PARAMETRISKA MODELLEN.
4&— traditionell

projektering

D

PROJEKTERING MED
PARAMETRISERAD MODELL
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MOJLIGHETER / UTMANINGAR S

PROJEKTERING BEGRANSAS.

PAVERKAN

PROJEKTERING MED
PARAMETRISERAD MODELL

TID
ERFARENHET
o BERAKNINGAR
VARIANTER PA LOSNINGAR - SsLumP?
T -OSV...

OPTIMAL LOSNING

TID
VARIANTER PA LOSNINGAR

TRADITIONELL PROJEKTERING
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EN PARAMETRISK MODELL UTVARDERAR HELA OMRADET

M OJ LI G H ETER / UTMAN I N GAR FOR VARIANSER INOM DET PROGRAMMERADE OMRADET.

DATORN KOMMER GE FORSLAG PA OPTIMAL LOSNING

INOM DE GRANSER/REGLER MAN PROGRAMMERAT.

STALLER KRAV PA INGENJORSMASSIGA BEDOMNINGAR.

. VARIANTER PA LOSNINGAR
PAVERKAN
|

‘ —/ NN

OPTIMAL LOSNING ﬂ -II]

N

TID Y
|

VARIANTER PA LOSNINGAR

PROJEKTERING MED PARAMETRISERAD MODELL
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MOJLIGHETER / UTMANINGAR




MOJLIGHETER - ETT AXPLOCK

Punktmolnshantering

Optimerin
Massprojektering b - 9
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Kommunikation pa ny

Fler undersokta alternativ " niva

Mojliggor det ==
omodjliga g

Forverkliga visionen

2018-04-24 19 ©TYRENS 2016



% TYRENS

Karl Graah-Hagelback karl.graah-hagelback@tyrens.se

Josef Vindrelid josef.vindrelid@tyrens.se

www.tyrens.se
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